
 



 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 

 

 
 
 

 

 
 
 

 
 
 
 
 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 



 



 

 

      

     



 

  

  

  

    

      

      

      



 

 

    

             
   
     

                          

                         

        

        
  

     



 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

  



 

 



 

Interessant:
Wir prüfen unsere Objekte in robotergestützen Lasttests auf unseren Displays auf Abnutzung der Objekte und Auswirkungen auf die Sensor-
Scheiben. 
Für diese Versuche lassen wir einen Cobot Objekte für jeweils ca. 15h / bzw. 10km durchgängig auf einem Scape Tangible 55 nutzen. 
10km Distanz auf dem Sensor entsprechen einer mehrjährigen intensiven Nutzung eines Objektes. 
Der Roboter empfindet dabei eine durchschnittliche Objektnutzung in einer "normalen" Applikation nach. 
Er führt zufällige Translations- und Rotationsbewegungen mit dem Objekt auf dem Display aus. 
Das Objekt wird immer wieder angehoben und in einem anderen Bereich des Bildschirms erneut aufgesetzt. 
Als zurückgelegte Distanz werden dabei ausschließlich Bewegungen gezählt, während derer das Objekt Kontakt zum Sensor hat.  
Die Kraft, mit der das Objekt auf den Screen gedrückt wird, beträgt ca. 2N. 
Die Testumgebung ist dabei weder sauber noch übermäßig schmutzig. 
Während eines Testdurchlaufes werden weder der Sensor noch das Objekt gereinigt. 
Im Ergebnis können wir bislang keine übermäßige Objektabnutzung und keine Schäden am Sensorglas feststellen.

 



 

 

 

 

 



 

 



 

 

 



 

 



 



 

 

 

 



 

 



 



 

 



 

 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 

 



  



 

 



 

 



 

 




